KUKURYDZA Zbieracze kukurydzy, rodzaje: -dwurzędowe przyczepiane: ZMAJ-2KM, Bourgoin BC-2, -dwurzędowe przyczepiane typu Chersoniec 7W, -trzyrzędowe samojezdne: Riviarra Casals ABM-380, Bourgoin GM-3 Bourgoin BC-2:Budowa -rozdzielacze -łańcuchy z występami zębatymi -wałki obrywające -przenośnik łańcuchowo-listwowy -stół odkoszulkowujący (SO) –dozownik –paleta -odrzutniki gwiazdowe -wygarniacz kolb, -przenośnik łańcuchowo-czerpakowy, –zbiornik -przenośnik łańcuchowo-listwowy Schemat zespołu odkoszulkowującego: -dozownik -odrzutniki gwiazdowe -wygarniacz kolb -SO -wałek stalowy -wałek gumowy –wałek -profilowana rynienka Budowa ZO Bourgoin GM3: -odrzutniki gwiazdowe -wygarniacz kolb -SO -wałek stalowy -wałek gumowy -wałek dociskający -profilowana rynienka -ramiona odrzutnika (sekcje zewnętrzne) -ramiona odrzutnika (sekcje wewnętrzne) Chersoniec 7W: Budowa-WOM –rozdzielacz -łańcuchy z występami zębatymi -mechanizm tnący -łańcuchy drabinkowe -wałki obrywające -kanał wylotowy -bębnowy mechanizm rozdzielający -koła jezdne -przenośnik ślimakowy kolb -odrzutniki gwiazdowe –wentylator -przenośnik łańcuchowo listwowy -rynna spadowa -wałki odkoszulkowujące -przenośnik okryw liściowych -przenośnik łańcuchowo-listwowy kolb Budowa zespołu odkoszulkowującego (ZO): -gumowe odrzutniki gwiazdowe (4 łopatkowe) -gumowe odrzutniki gwiazdowe (6 łopatkowe) -stół odkoszulkowujący -wałek stalowy -wałek gumowy) ZMAJ-2KM:Budowa -zaczep do ciągnika –wom -rozdzielacz łanu -łańcuchy nagarniające zespołu obrywającego -wałki obrywające kolby -bęben rozdrabniający łodygi -przenośnik łańcuchowo-listwowy -wałki usuwające z maszyny całe rośliny -gwiazdy dociskające kolby do wałków -wałki SO –przenośnik -przenośnik łańcuchowo-listwowy -zaczep dla przyczepy Budowa ZO Zmaj: -odrzutniki gwiazdowe -ramiona odrzutnika (łopatki wewnętrzne) -ramiona odrzutnika (łopatki zewnętrzne) -SO -wałek stalowy -wałek gumowy -wałek dociskający
BURAKI Kombajn do zbioru buraków: -maszyna jednorzędowa, przyczepiana -zespół ogławiający jest ustawiony w jednej linii z zespołem wyorującym -rama wsparta na dwóch gumowych kołach tylnych i jednym kole przednim -do ramy zamocowane są: zespół ogławiający, podający liście, gwiazda bijakowa oczyszczająca ogłowione korzenie z resztek liści, lemiesze wyciągające, zespół dwóch gwiazd obrotowych czyszczących korzenie z ziemi. Zasada działania: ścięte przez nóż liście trafiają na ruszt, skąd zgarniacz grzebieniowy przesuwa je na przenośnik liści. Przenośnik transportuje liście do zbiornika. Nad przenośnikiem umieszczony jest obrotowy nagarniacz liści. Zbiornik, o ładowności 180kg, jest automatycznie opróżniany, a wyrzucane liście są układane w wały poprzeczne do kierunku pracy kombajnu. Ogłowione korzenie oczyszczane są z resztek liści przez dwie współbieżne lub przeciwbieżne gwiazdy, a następnie wyorywane lemieszem. Wyorane korzenie dostają się na zespół czyszczący złożony z dwóch gwiazd prętowych. Jedna gwiazda ustawiona jest pionowo, druga – ukośnie. Gwiazdy obracające się, oczyszczają korzenie z ziemi. Z zespołu czyszczącego buraki kierowane są na pionowy przenośnik półkowy, który wysypuje je do zbiornika buraków. Zbiornik buraków o ładowności około 2,5t jest opróżniany za pomocą przenośnika zgarniakowego, stanowiącego podłogę zbiornika włączonego przez traktorzystę. Za tylnym prawym kołem kombajnu znajduje się talerz zgarniający, dzięki któremu powierzchnia pola po zebraniu buraków zostaje wyrównana. Napęd: przekazywany z womu poprzez wał przegubowo-teleskopowy przekazywany jest do głównej skrzyni przekładniowej. Ze skrzyni doprowadzany jest do pomby hydraulicznej za pośrednictwem sprzęgła, wału przegubowo-teleskopowego i przekładni łańcuchowej do przenośnika podłogowego znajdującego się w zbiorniku korzeni. Ze wspólnego wałka pośredniego napędu jest doprowadzany do bocznej gwiazdy za pośrednictwem przekładni pasowo-klinowej, do pionowego przenośnika półkowego korzeni za pomocą przekładni pasowo-klinowej i do oczyszczania rzędów przez przekładnię łańcuchową i wał przegubowo-teleskopowy. Za pośrednictwem przekładni pasowo-klinowej napędzany jest nagarniacz liści, przekładnią pasową klinową zagarniacza liści, przekładnia pasowo-klinową przenośnik liści i dalej przekładnią odrzutnik liści. Ponadto ze skrzyni przekładniowej poprzez wał przegubowo-teleskopowy i skrzynię przekładniową stożkową napęd jest doprowadzany do skośnej gwiazdy czyszczącej. Natomiast czujnik tarczowy otrzymuje napęd od tylnego koła kombajnu. Budowa: -czujnik tarczowy –nóż -koło kopiujące -zgarniacz grzebieniowy -nagarniacz liści -przenośnik liści -odrzutnik liści -zbiornik liści -oczyszczacz rzędów -wyorywacz korzeni -gwiazda boczna -gwiazda skośna -przenośnik półkowy korzeni -zbieracz korzeni -przenośnik podłogowy zbiornika korzeni -koło jezdne -talerz zgarniający -koło przednie -czujnik głębokości pracy wyorywacza -czujnik rozładunku zbiornika liści Regulacje: -ustawienie kół jezdnych kombajnu -regulacja ogławiacza i ustawienie przenośnika liści -regulacja ustawienia zespołu ogławiającego na różnej i ciągle zmieniającej się wysokości *ustawienie regulacji noża ogławiającego względem powierzchni gleby – kołem kopiującym *ustawienie noża względem czujnika (wysokość ogławiania) – dwoma nakrętkami (dolna i górna) -regulacja czujnika za pomocą sprężyny odciążającej -z prawej strony czujnika jest sprężyna do obciążenia ogławiacza -regulacja wyorywacza: *możliwość zmiany kąta pochylenia lemiesza (przez przestawianie śrub zaciskowych) *głębokość wyorywania (za pomocą listwy regulacyjnej) -ustawianie gwiazdy czyszczącej: *zmianę prędkości przez przestawienie wału przegubowo-teleskopowego względem przekładni gwiazdy. -regulacja oczyszczania rzędów: -regulacja zagarniacza bruzd -automatyczna regulacja głębokości -rozładunek zbiornika liści i zbiornika korzeni: *przy zbiorze dwóch pierwszych rzędów sterowany ręcznie za pomocą linki przez obsługującego, potem może być automatyczne.
ZIEMNIAKI Budowa; Kombajn Anna: -rama -koło jezdne –dyszel -dźwignia włączania przenośnika w zbiorniku –podpora -rama zespołu wyorującego -lemiesz listwowy -krój tarczowy -rolka kopiująca -zbiornik ziemniaków -siłownik hydrauliczny -odsiewacz przenośnikowy  wstrząsacz eliptyczny –odrzutnik -oddzielacz porostu -zbiornik zanieczyszczeń -łopatka zgarniająca –wstrząsacz -odsiewacz tarczowy -koło wynoszące -górka palcowa -stół przecieraczy -przenośnik prętowy  Separator kamieni: ma za zadanie odseparować kamienie od ziemniaków. Zbudowany ze szczotki obrotowej znajdującej się pod pewnym kątem nad stołem separatora kamieni, który z kolei znajduje się nad stołem selekcyjnym. Szczotka napędzana się od silnika hydraulicznego. Regulacja: polega na kręceniu korbą, na końcu której znajduje się gwint współpracujący ze śrubą umieszczoną w ramie będącej jednocześnie osią obrotową szczotki separatora. Regulacje: -ustawienie kombajnu względem ciągnika: dyszel kombajnu połączony jest z ramą, co umożliwia zmianę położenia osi wzdłuż kombajnu względem osi wzdłużnej ciągnika. Regulacja ta zapewnia właściwą pracę kombajnu niezależnie od szerokości międzyrzędzi. Do zmiany położenia kombajnu względem ciągnika służy mechanizm śrubowy. -stawienie kół jezdnych kombajnu: rozstaw kół mierzony między osiami opon, powinien odpowiadać czterokrotnej szerokości międzyrzędzi, przy czym koła muszą być ustawione symetrycznie względem osi wzdłużnej kombajnu. Do zmiany rozstawy kół służą dwie śruby, po poluzowaniu których i uniesieniu za pomocą podnośnika osi kombajnu wysuwa się koło na wymiar. -regulacja zespołu wyorującego *regulacja krojów tarczowych: do zmiany ustawień krojów podnosi się ramę ruchomą w położenie transportowe i zabezpiecza przetyczkę, odkręca śrubę i w zależności od potrzeby przesuwa krój w górę lub w dół. Kroje z obu stron ustala się na takiej samej wysokości. -regulacja zagłębienia lemiesza: przez zmianę położenia rolek kopiujących. Do zmiany położenia rolek kopiujących służy nakrętka. Głębokość pracy do głębokości zalegania ziemniaków. -regulacja odsiewacza przenośnikowego: -regulacja przecieracza (położenie regulujemy przez skracanie lub wydłużanie łańcuchów) -regulacja oddzielacza łęcin i chwastów: zmianę kąta pochylenia oddzielacza łęcin i chwastów względem powierzchni pola uzyskuje się przez ręczne kręcenie korbą. -intensywność wstrząsania przenośnika (przez podbijanie górnej jego powierzchni): *przestawienie przegubu kulowego  w podłużnym wycięciu dźwigni i po uprzednim wyjęciu zawleczki i poluzowaniu nakrętki. *przestawienie sworznia korbowodu w jeden z dwóch otworów tarczy mimośrodowej. -ustawienie łopatek zgarniających -regulacja położenia ślizgu i ustawieniu górki palcowej: zmiany położenia ślizgu przez przesunięte ucha w położeniu otworach znajdujących się w uchwytach ramy. Kąt pochylenia górki palcowej za pomocą korby. -regulacja przenośnika ładującego: położenie regulowane jest dźwignią na rozdzielaczu hydraulicznym odpowiednio do wysokości przyczepy. -regulacje przekładni łańcuchowych, pasów klinowych i przenośnik Droga ziemniaków: lemiesz, przenośnik prętowy, wytrząsacz eliptyczny, podnośnik bębnowy, stół selekcyjny, zasobnik( małe ziemniaki/ kamienie), przenośnik ziemniaków, zasobnik ziemniaków Kopaczka do ziemniaków: -lemiesz –gwiazda -wał napędowy -przekładnia zębata -koło podporowe -śruba nastawcza -łącznik górny -cięgła dolne układu zawieszenia -rama maszyny –ekran  Kopaczki dzielimy na: gwiazdowe i przenośnikowe Obsypywacz kopców: -wyrzutnik gwiazdowy napędzany od womu –lemiesz –płoza -osłona (kierująca)
ZBIÓR SIANA KOSIARKA Z PALCOWYM ZESPOLEM TNACYM BUDOWA: sworzeń zwrotnicy, zespół tnący, wal na ramie kosiarki, rama stała, głowica napędu, rozdzielacz, bezpiecznik, zwrotnica, rama ruchoma ,płoza zew, przekładnia pasowo- klinowa, napinacz pasów, dźwignia 2ramienna,czopy,ucho do umocowania ramy, mimośród, korbowód, sprężyna odciążająca, wał przegubowo-teleskopowy REGULACJE: *wysokości koszenia (przestawienie płóz w stos do podszew zespołu tnącego) *kąt nachylenia palców (zmiana dł łącznika górnego) *wyprzedzenie ZT (skrócenie uchwytu bezpiecznika = zwiększenia kąta wyprzedzenia) *wielkości luzów miedzy nakładka nożyka a przyciskami listwy nożowej- śruba *bezpiecznik (odpowiednie napięcie  sprężyny za pomocą nakrętki i przeciwnakrętki) BEZPIECZNIK: Zabezpiecza kosiarkę przed uszkodzeniem w przypadku trafienia zespołu tnącego na przeszkodę. Podczas normalnej pracy bezp utrzymuje zespół tnący w ustawieniu prostopadłym do kier ruchu agregatu, na skutek nadmiernego oporu następuje zadziałanie bezp łączącego głowice napędu z rama w wyniku czego odchyleniu ulega ZT o kat 600 , zmniejszeniu ulega odległość między kolami  przekładni pasowo-klinowej i przerwanie przenoszenia napędu do ZT. PRZENIESIENIA NAPEDU: Wal przegubowo-teleskopowy łączący WOM z wałem na ramie kosiarki, przekładnia pasowo- klinowa, wał zakończony mimośrodem, korbowód, listwa nożowa. Zadanie: przeniesienie napędu z ciągnika na ZT kosiarki oraz zmianie ruchu obrotowego  WOMu ciągnika na ruch posuwisto-zwrotny listwy nożowej. ZESPÓŁ TNĄCY (ZT): Nieruchoma belka palcowa i listwa nożowa. Do belki palcowej mocowane są palce, na których znajdują się stalki tworzące nieruchoma krawędź przeciwtnącą dla nożyków wykonujących ruch posuwisto-zwrotny w czasie pracy maszyny. Prawidłowe przyleganie nożyków do stalek zapewniają przyciski. Krawędzie nożyków i stalek mogą być gładkie lub ząbkowane. ZASADA DZIAŁANIA: Po ustawieniu kosiarki w położeniu roboczym ZT opiera się o podłoże. Napęd z WOMu poprzez wal przegubowo-teleskopowy i przekładnie pasowo-klinową jest przenoszony na listwę nożową. Podczas ruchu agregatu palce rozdrabniają  źdźbła trawy na porcje, które ścinane nożykami pozostawione na pow pola ścierniska. listwy odgarniające przesuwają ścięte ry zmniejszając szerokość pokosu, na którym układane są źdźbła w położeniu transp ZT kosiarki składa się w położenie prawie pionowe ręcznie zabezpieczając go dodatkowym cięgłem łączącym ZT z ramą kosiarki. BEZPALCOWE KOSIARKI  ZT są 2 listwy z zamocowanymi don nożykami wykonującymi ruch przeciwbieżny. Wzajemne przyleganie nożyków zapewniają ramiona dociskające górnej i dolnej listwy tnącej. Mogą pracować ze znacznie większą pręd niż kosiarka palcowa. ZASADA DZIALANIA: Po ustawieniu kosiarki w położeniu roboczym ZT opiera się o podłoże. Napęd z WOMu poprzez wał przegubowo-teleskopowy i przekładnię pasowo-klinową jest przenoszony na listwę nożową. Podczas ruchu agregatu palce rozdrabniają źdźbła trawy na porcje, które ścinane nożykami pozostawione na pow pola ścierniska. Listwy odgarniające przesuwają ścięte rośliny zmniejszając szerokość pokosu, na którym układane są źdźbła w położeniu transp ZT kosiarki składa się w położenie prawie pionowe ręcznie zabezpieczając go dodatkowym cięgłem łączącym ZT z ramą kosiarki. KOSIARKI ROTACYJNE  Z GÓRNYM NAPĘDEM: BUDOWA: Rama zawieszana, rama główna, ukł przeniesienia napędu, ZT, bezpiecznik, ekran, osłony zabezp. ZT stanowią 2 bębny robocze z osadzonymi obrotowo w dolnej części bębnów nożykami NAPĘD: Składa się z wału przegubowo- teleskopowego, wału na ramie maszyny, przekładni pasowo- klinowej, 3 stożkowych przekładni zębatych. Bębny robocze są napędzane od WOMu ciągnika przez wał przegubowo- teleskopowy, wał, przekładnice pasowo- klinową, przekładnie stożkowe. Bębny te wraz z nożykami obracają się w przeciwnych kierunkach powodując ścinanie roślin i formowanie zielonki w postaci pokosu. W maszynach do zbioru zielonek wyposażonych w rotacyjne ZT wykorzystywana jest do ciecia bezwładność źdźbła rośliny. Aby nastąpiło ścinanie roślin bez stosowania krawędzi przeciwtnącej prędkość obrotowa nożyków musi być ok. 16x większa niż pręd postępowa agregatu. ZGINIATACZE POKOSOW: Maszyna przyczepiana, ZT są 2 walce ustawione poziomo i otrzymujące napęd od walka przekaźnikowego. dolny walec o malej śr jest karbowany i służy jednocześnie jako podbieracz siana leżącego na pow lak. Górny walec gumowany jest dociskany do dolnego przez 2 sprężyny płaskie o reg napięciu. BUDOWA: Walec górny, dolny, śruba reg nacisku wałków, wał napędowy, korba reg, wał poprzeczny, sprężyna dociskowa, górne koło łańcuchowe z kółkami zabezp, przekładnia łańcuchowa, dźwignia walca górnego, koło jezdne, koło napinające łańcuch NAPED: jest przenoszony od walka przekaźnikowego przez wał przegubowy z osłoną nierozłączną i dalej przez przekładnię stożkową zębatą, z której napęd jest przekazywany przez przekładnię łańcuchową na dolny walec zgniatający. Walec górny nie jest napędzany i obraca się podczas pracy w wyniku tarcia przesuwanego miedzy walcami siana. Łańcuch napędowy jest napinany przez rolkę napinająca.  REGULACJE: Ustawienie walców na odp wysokości i równoległe do powierzchni pola oraz nastawienie odpowiedniego nacisku walca górnego za pomocą 2 bocznych napinaczy sprężyn dociskowych Przed przeciążeniem zgniatacz jest zabezp przez śruby bezpiecznikowe ścinane w razie wyst nadmiernych oporów. ŚCINACZ ZIELONEK BUDOWA: Wał przegubowo teleskopowy, skrzynia przekładniowa, dźwignia zmiany prędkości roboczej bębna roboczego, sprzęgło elastyczne, sprzęgło przeciążeniowe, bęben roboczy, śruba reg wysokość ścinania, podpora, zaczep do ciągnika, zaczep przyczepy, kanał wylotowy, linka, rama, końcówka wylotowa, koło jezdne, bijak, czworobok przegubowy NAPED: Bębna roboczego przekazywany jest przez wał przegubowo- teleskopowy do skrzyni przekładniowej, w której znajduje się para kol zębatych stożkowych i koła zębate czołowe mogące zazębiać się w różnych ukł. Przekładnia ta pozwala na zmianę liczby obrotów bębna roboczego. Oprócz tego w ukł napędowym zastosowano sprzęgło elastyczne i przeciążeniowe. REGULACJE: *wysokość cięcia roślin (zmiana wysokości położenia bębna roboczego nad pow pola poprzez kola podporowe połączone z ramą za pomocą czworoboków) *rozstaw kół jezdnych (poluzować śruby mocujące czworoboki z kolami do ramy i przesunąć całe czworoboki wzdłuż poprzecznej belki nośnej aż do uzyskania wymaganej wysokości) *pręd obrotowa bębna roboczego (wyłączyć napęd maszyny, prawe położenie -obroty1430obr/min, lewe 1026obr/min, środek- nie obraca się) *końcówka kanału wylotowego (jest połączona obrotowo z wylotem kanału pociągając za dźwignię ustawiamy końcówkę wylotu w jedna stronę a zwalniając w drugą) SIECZKARNIA POLOWA SAMOJEZDNA BUDOWA: Silnik, bęben nożowy, stalnica, walec zgniatający dolny/ górny, walec podający górny/ dolny, ostrzałka, kanał wylotowy, końcówka kanału wylotowego, kolo przednie/ tylne NAPED: Odbywa się od silnika wysokoprężnego umieszczonego z tylu maszyny. Z silnika poprzez przekładnię kątową z jednej strony napędzany jest bęben nożowy a z drugiej mechanizm jazdy. Napęd bębna nożowego jest przenoszony z kola pasowego przekładni kątowej pasem zespolonym na kolo pasowe osadzone na wale bębna nożowego. Wyłącznie i włączanie bębna nożowego odbywa się za pomocą rolki napinającej sprzężonej z siłownikiem hydraulicznym sterowanym przez operatora z pomostu sieczkarni  Za pomocą przekładni bezstopniowej i sprzęgła napęd przenoszony jest do trzybiegowej skrzyni przekładniowej. Ze skrzynią przekładniową zblokowany jest most napędowy zawierający przekładnie główną, mech różnicowy zwolnice, z którymi połączone są półosie kół napędowych. Z walu bębna nożowego po drugiej stronie maszyny za pośrednictwem skrzyni rozdzielającej, wałów przegubowo- teleskopowych i przekładni łańcuchowych napędzane są walce podające, zgniatające oraz zespoły robocze adapterów współpracujących z sieczkarnia. Skrzynia rozdzielcza pozwala na uzyskanie 2 pred obrotowych walców podających i zgniatających. REGULACJE: * długość sieczki (1zmiana prędkości obrotowej walców podających i zgniatających, 2zmiana liczby noży na bębnie rozdrabniającym) *wielkość szczeliny miedzy stalnica a nożami powinna być 0,5-1,5mm, ta reg przeprowadza się po 5 lub 6 ostrzeniach dokonuje się tego śrubami mimośrodowymi po uprzednim odkręceniu śrub mocujących stalnice.  
ZBIÓR ZIELONEK PRZETRZASACZO- ZGRABIARKA KOŁOWO-PALCOWA Z NAPĘDEM BUDOWA: Rama przednia, wal przegubowo- teleskopowy, rama główna, 3 koła robocze, kolo jezdne, wspornik przedni, wspornik tylny. Maszyna jest wyposażona  w 2 końcówki walu napędowego, na które zakłada się wal przegubowo- teleskopowy w zależności od tego czy ma być proces przetrząsania czy zgrabiania siana. Przy ustawieniu maszyny do przetrząsania wal przegubowo- teleskopowy zakłada się na lewa końcówkę- obroty kol w kierunku zgodnym z ruchem wskazówek zegara. Przy ustawieniu do zgrabiania wal przegubowo- teleskopowy zakłada się na prawa końcówkę- obroty w kierunku przeciwnym do wskazówek zegara. Jednocześnie w wyniku tego ze teraz napęd przekazywany jest przez dodatkową parę kół zębatych w skrzynce przekładniowej obroty kół grabiących są zwolnione w stosunku do obrotów uzyskiwanych przy przetrząsaniu. Przestawiając maszynę z przetrząsania na zgrabianie należy tez poszczególne kola zdjąć i założyć po obróceniu o 1800 - ustawienie palców w przeciwnym kierunku do ruchu obrotowego. Podczas pracy maszyny należy ustawić położenie kol palcowych względem powierzchni pola. Kola powinny być tak ustawione aby palce poruszały się tuż nad powierzchnia laki. Do regulacji odległości palców od podłoża służą dwa kola jezdne, na których opiera się maszyna podczas pracy. PRZETRZĄSACZO- ZGRABIARKA BEZNAPEDOWA BUDOWA: Dyszel, zaczep kola przedniego, kolo jezdne boczne/ tylne, segment nastawczy, kolo jezdne przednie, płytka nastawcza, listwa nastawcza, zaczep kola bocznego, rama, kolo robocze Elementami roboczymi jest 7 kół z promieniowo umieszczonymi stalowymi, sprężystymi palcami. Kola te zwykle o śr  ok. 1,2m zamocowane są obrotowo na czopach wahliwych ramion. Ramiona są zawieszane na łańcuchach umożliwiających ich podnoszenie z położenia roboczego do położenia transp oraz odciążone sprężynami w celu zapewnienia delikatnego styku z sianem i dostosowania się do nierówności terenu. Kola są połączone z listwą nastawczą za pomocą, której dokonuje się zmiany kąta ustawienia płaszczyzn kół względem kierunku ruchu maszyny. W zależności od kata ustawienia płaszczyzn kół względem kierunku ruchu maszyny jest wykonywane przestrząsanie lub zgrabianie siana w walki. Ruch obrotowy elementów roboczych powstaje na skutek oporu powstającego przy zaczepianiu palców o podłoże oraz materiał leżący na polu. REGULACJE: *siła docisku kol grabiących do powierzchni pola - sprężyna odciążająca, prawidłowo wyregulowana sprężyna powinna powodować nacisk kol od pierwszego do przedostatniego w granicach 39-39N ostatniego zaś 60-80N PRASA WYSOKIEGO STOPNIA ZGNIOTU BUDOWA: Pobieracz, nagarniacz, komora prasowania, tłok, pokrętło reg stopnia zgniotu, aparat wiążący, tarcza zębata, kolo zamachowe, przytrzymywacz, podajnik ślimakowy, igła, koło jezdne, wal przegubowo-teleskopowy Zespół podający prasy składa się z podajnika ślimakowego i nagarniacza widłowego. Zadaniem tego zespołu jest dostarczenie materiału do komory prasowania.  ZASADA DZIALANIA: Podbierany materiał ze ścierniska przez podbieracz palcowy trafia do podajnika ślimakowego. Podajnik ślimakowy przesuwa materiał do komory prasowania. Podczas pracy tłok wykonuje ruchy posuwisto- zwrotne w komorze prasowania. Podczas ruchu jałowego tłoka w momencie, gdy nastąpi odsłonięcie bocznego kanału zasilającego do komory prasowania jest dostarczana porcja materiału. W czasie ruchu roboczego tłoka następuje przemieszczanie materiału w komorze prasowania  a na skutek tarcia wew i zew oraz oporu przesuwania beli uprzednio uformowanej stanowiącej ruchome zamkniecie komory prasowania przemieszczona porcja materiału ulega zagęszczeniu. Podawanie i prasowanie kolejnych porcji materiału trwa do chwili włączenia zespołów wiążących. Związana bela jest wypychana z komory prasowania przez nowe porcje materiału będące zaczątkiem następnej beli. Sprasowane bele są pozostawione na ściernisku lub po zamontowaniu prowadnicy stanowiącej specjalne wyposażenie prasy bezpośrednio ładowane na przyczepę. NAPED: Zespołów roboczych przez wal przegubowo- teleskopowy, sprzęgło przeciążeniowe znajdujące się pod kołem zamachowym oraz zębatą przekładnią stożkowa przenoszony jest na wal wykorbiony tłoka. Na wale wykorbionym osadzone są 2 kola łańcuchowe, z których jedno napędza podbieracz, a drugie za pośrednictwem zębatej przekładni i przekładni łańcuchowej napędzany jest ślimak podający. Od walka napędzane są zespoły wiążące prasy. PODBIERACZ: Podnoszenie i opuszczanie realizuje się przez obrót dźwigni, żeby podnieść podbieracz na żądaną wysokość należy kilkakrotnie obrócić dźwignię stale pod tym samym katem alfa, chcąc opuścić trzeba kilkakrotnie obrócić dźwignię tylko o mały kat beta. Zmiany odległości  palców podbieracza od gleby dokonuje się przez ustawienie śrub zaciskowych. Ustawienie podbieracza w położeniu roboczym powinno być takie aby palce nie dotykały gruntu a znajdowały się na wys 2-5cm. Wyposażony jest w kolo z regulowanym naciskiem na glebę za pomocą sprężyny odciążającej PRZYTRZYMYWACZ: Nad podbieraczem w zależności od rodzaju materiału ustawia się w większej lub mniejszej odległości od osłony podbieracza. Przy zbiorze siana przytrzymywacz opuszcza się w dolne położenie natomiast przy zbiorze słomy położenie górne NAGARNIACZ: Od prawidłowego ustawienia nagarniacza zależy kształt prasowanych bel. Jego nastawienie polega na dobraniu odpowiedniej dł drążka nastawczego, która reguluje się bezstopniowo jak tez na zamocowaniu palców nagarniacza w jednym z czterech położeń. Jeśli przy określonej dł drążka nastawczego i określonym zamocowaniu palców nagarniacza uzyskuje się nieprawidłowy kształt bel należy: *przy skrzywieniu bel w lewo zwiększyć dł drążka lub opuścić palce *przy skrzywieniu bel w prawo zmniejszyć dł drążka lub podnieść palce *nagarniacz wyposażony jest w specjalne urządzenie które chroni palce nagarniacza przed przeciążeniem. REGULACJA stopnia zgniotu reguluje się przez zmianę wys wylotu komory prasowania- za pomocą 2 pokręteł znajdujących się po obu stronach komory prasowania *długości bel reguluje się bezstopniowo zderzakiem nastawczym przesunięcie zderzaka do góry powoduje zwiększenie dł bel zaś do dołu zmniejszenie * ustawienie wzg ciągnika: W celu przestawienia dyszla z położenia transp w robocze należy odblokować dyszel za pomocą linki. Następnie należy skierować kola ciągnika w lewo i jechać do przodu aż do chwili wsunięcia się sworznia blokującego w otwór korpusu prasy. Po zablokowaniu dyszla następuje równocześnie zablokowanie prawego kola jezdnego maszyny co ułatwia przestawienie dyszla
